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IF [inpLit
IF [irputd
If [Inputd
IF [inpit]
IF [irputd
IF [inpit]
IF [iInpLit]
. NF [Inpat

iz MBe] and [input? iz MNBde] then [output1 = PBU] [1]
iz MBe] and [input? iz Mhdde] then [output 1= PBU] [1]
1=z FMEBz] and [Input? iz MSde] thoen [output 12 FEW] [1]
iz MBe] and [input? iz Zde] then [output] 1= FBW] [1)

iz MBe] and [input? 1= PS5de] then [output] 1= PBU] [1]
iz MBe] and [input? is Phdde] then [outpat? i PBu] (1]
1= MBe] and [input? iz PBEde] then [output1 1= PBU] [1]
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1z Me)] and [input? 1z NBde] then [output1 1= FBu) [1]
1= MMe]| and [Inputsd 1= MNMde] then |[output 1= FBu) 1]

IF [Input1 = Mk e] and [input? 1= NSde] then [ouput] = PRAu) [1]
IF linowt 1= Nk el and hnhowt2 1= Zdel then loutout] = PRl 111

IF [irpuat
If [Inpt
If [Inpt
IF [t
If [Inpt
IF [irpoat
If [Inpt
IF [irputd
If [Inpt

NF [input
. F Tirnoatd
N [inputd
N [input
N [inpuatd
N [inputd
N [input
N [inpatd
N [inputd
N [input
N [inpatd
N [input
N linowatd

I Mbe] and [Input? 1= PS5de] then [output] s PRa] [1]
Iz Mk e] and [Input? iz PMde] then [output = PR [1]
1z k2] and [Input? iz PEde] then [output1 i PRdu] [1]
Iz MN5Se] and [input? 1= MBde] then [output 1= FEU] [1]
1z M5e] and [Input? i M de] then [output1 = PSu] [1]
Iz MN5Se] and [input? iz M5de] then [output iz PSu] (1]
Iz M5e] and [Inputd 1z Zde] then [output] = FSu] [1]

Iz M5Se] and [input? iz PSde] then [outputd = H5Su] (1]
Iz M5e] and [Input? iz P de] then [outputl iz BHku] (1]
Iz N5 e] and [Input? iz PBde] then [output] = kU] [1]
Iz MLel and nout? iz NEBdel then loutout = PRl 111
iz MLe] and [input? iz Mk de) then [output] 2 PSu] [1]
iz Moe] and [input? 1= M5de] then [output] = PSu] [1]
1z MNLe] and [Input? s Zde] then [output1 = 2u) [1]

iz MLe] and [input? iz P5de] then [output] s MSu) (1]
Iz Moe] and [input? 12 PR de] then [output = o) [1]
Iz M2l and [input? iz PBde] then [output] = MR u] [1]
Iz P5e] and [input? i NBde] then [output1 = PRu] [1]
Iz P5e] and [input? i Mkde] then [output = Phu] [1]
iz PSe] and [input? i MN5de] then [output] i P5Su) [1)
iz P5e] and [input? iz 2de] then [outpukd = MMSu] [1]

Iz P5el and lnowt? 12 PSdel then loutookT iz NSl 111
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IF [ipat
IF [ipat
IF [ipat
IF [irpat
IF [irpat
IF [inpatT
IF [inptT
IF [inpatT
IF [inpatT
IF [inpatT
If Mot

Iz P5e] and [input? 1z P de] then [outputl = NSu] [1]
Iz P5e] and [input? iz PEde] then [outputl = MBu] [1]
Iz PhMe] and [input? iz MBde] then [output] 1= M) [1]
Iz PMe] and [input? iz Mkde) then [output? = Midu) [1]
Iz PMe] and [input? iz M5de] then [output? iz M) [1]
Iz PMe] and [input? iz £de) then [output] i Mu) [1]
Iz PMe] and [input? iz P5de] then [outputl = WkU) (1)
Iz PMe] and [input? iz Pl de] then [output] = N5u] [1)
Iz Phe] and [input? iz PBde] then [output1 = HBW] [1]
Iz PEe] and [input iz MBde] then [output] = NBW] [1]
iz PBel and linout? iz Mk del then loutout] = MBul 111

If [Ihput] 1= PBe] and [Input? iz M5de] then [outputT iz NBu] [1]
If [Input] 1= PBe] and [input? iz £de] then [output] i MBu] [1]

If [Input] 1= PBe] and [input? iz P5de] then [outputT iz MBu] [1]
If [Input] 1= PBe] and [input? iz PMde] then [outputT iz NBu] [1]
If [input] 1z PBe) and [inputs 1= PBde] then [output] 1= MBu) [1]
If [input] iz F2e) and [inputs 1= HBde] then [output] = Phdu] [1]
If [input] iz F2e] and [input iz Mkde] then [output] = Phu) [1]
If [input] iz F2e] and [inputs 1= H5de] then [output] = PSu) [1]
If [input] iz Fi2e] and [inputd 1z £de] then [output] 1= Su) [1]

If [input] iz Fi£e] and [inputd 1= PSde] then [output] i M5u] [1]
If ihowut1 12 Fel and linout? iz P del then loutowtT iz Mkl 111
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